ST

Karlsruher Institut far Technologie

Masterarbeit
Dynamische Layoutplanung im
Rickbau

Rahmen: Im Rahmen groRer Riickbauprojekte miissen die abgebauten
Stoffe zuné&chst vor Ort bearbeitet und behandelt werden, sodass diese
wieder dem Stoffkreislauf zuriickfiihren zu kénnen. Die Behandlung und
Bearbeitung in der Fabrik wird nach dem Abbau vor Ort je nach Stoff in
mehrstufigen heterogenen Prozessketten durchgefiihrt. Ein wesentli-
cher Teil der Produktionsplanung der Fabrik besteht dabei in der Kapa-
zitats- und Layoutplanung. Insbesondere die Layoutplanung soll in die-
ser Arbeit nédher untersucht werden.

Problemstellung: Um ein robustes Ergebnis erzielen zu kénnen mis-
sen die grof3en Unsicherheiten und Schwankungen im Rickbau beriick-
sichtigt werden. Die Dynamik des Taktplans wird oft lediglich im Zusam-
menhang der Ramp-Up Phase berucksichtigt. Durch die grof3en
Schwankungen des Abbauplans (Taktplan) hinsichtlich Stoffmenge,
Stoffart und Abbauort ergeben sich jedoch erhéhte Anforderungen an
eine dynamische Layoutplanung.

Aufgabe: Aufbauend auf einer Ubersicht bestehender Lésungsansétze
soll zunéchst ein Losungsansatz des statischen Layoutplanungsprob-
lems im Ruckbau erarbeitet und anhand beispielhafter Daten gel6st
werden. Darauf aufband soll ein dynamischer Lésungsansatz zur konti-
nuierlichen Anpassung und Umgestaltung des Fabriklayouts erarbeitet
und geldst werden. Sowohl ein heuristischer als auch ein simulativer
Lésungsansatz sind denkbar. Anhand der Auswertung wichtiger logisti-
scher Kennzahlen soll schlie3lich die dynamische Anpassung des Fab-
riklayouts analysiert werden.

Voraussetzung sind selbstandiges und engagiertes Arbeiten sowie ein
strukturiertes Herangehen an neue Problemstellungen. Vorkenntnisse
im Bereich Operations Research und der Losung mathematischer
Standort- oder Layoutplanungsprobleme sind hilfreich.

Geboten wird eine spannende Arbeit mit Bezug auf einen realen An-
wendungsfall, bei der Kreativitét, eigene Ideen und Vorschlage einge-
bracht werden sollen. Die intensive Betreuung kann auf Wunsch auch
wochentliche Treffen umfassen.

Anfragen bitte mit tabellarischem Lebenslauf und aktuellem Notenaus-
zug.
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