SKIT

Karlsruher Institut far Technologie

Master-/Bachelorarbeit

& IFL

\\\é -é///// Institut fur Fordertechnik

und Logistiksysteme

Kl-basierte Positionserkennung von Fahrzeugen in ei-
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Rahmen: Im Rahmen der KIT-Ausgrindung ,Formic* wird ein
System zum Transport schwerer und sperriger Anlagen entwi-
ckelt. Dabei werden die Anlagen nicht durch ein einzelnes Trans-
portmittel, sondern durch mehrere kleine Fahrzeuge bewegt. Ge-
steuert wird der Schwarm von einer einzelnen Person, wobei die
Fahrzeuge permanent miteinander kommunizieren missen, um
die Fahrbefehle korrekt und fehlerfrei umsetzen zu kénnen.

Problemstellung: Eine Herausforderung besteht in der Kalibrie-
rung der einzelnen Roboter im Schwarms. Diese sind mit LEDs
ausgestatten, deren Erkennung je nach Lichtverhdaltnis schwierig
ist.

Aufgabe ist es, basierend auf einem bereits implementierten
Framework, eine Kl-basierte LED-Erkennung zu entwickeln, zu
implementieren und zu testen. Hierflrr soll zunachst untersucht
werden, auf welcher Datengrundlage die Erkennung stattfindet.
Anschlieend sollen die Daten unter unterschiedlichsten Rand-
bedingungen erhoben und ein passendes neuronales Netz auf-
gebaut und trainiert werden. AbschlieBend soll mit den echten
Fahrzeugen die Erkennung getestet werden.

Voraussetzung ist Interesse an praktischem und kreativem Ar-
beiten. Logisches und analytisches Denken, sowie Grundkennt-
nisse in der Programmiersprache Python sind sinnvoll.

Geboten wird eine spannende, aktuelle Arbeit in einem Start-Up.
Man hat die Moglichkeit direkt an einer laufenden Entwicklung mit
zu wirken und maf3geblich an der Umsetzung beteiligt zu sein.

Forschungsbereich:
Plug&Play-Fordertechnik

Ausrichtung:

X Experimentell

[ ] Theoretisch

X Praktisch

[ ] Simulation

[] Konstruktion (CAD)

[ Sicherheitstechnik

X Graphische Gestaltung

Studiengang:

X Maschinenbau

O] Physik

] Elektrotechnik

X Informatik

X Informationswirtschaft

X Wirtschaftsingenieurwesen

Beginn: ab sofort

Bei Interesse einfach kurz
melden. Wir stellen dir gerne
deine Tatigkeiten naher vor:
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