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mierten Strategie fur das Energiema-
nagement eines 3D-Shuttlesystems

Rahmen: Um die Flexibilitat in der Intralogistik zu erhéhen, wurde
ein zentraler Materialflussrechner entwickelt, der die Bewegun-
gen von Fahrerlosen Transportsystemen (sog. Shuttles) in einem
automatischen Hochregallager deadlock- und kollisionfrei steu-
ert. Die Shuttles kénnen sich dabei flachig auf jeder Ebene des
Lagers bewegen und die Ebenen Gber Heber (Lifte) wechseln.

Problemstellung: Aktuell wird fur
das Energiemanagement der
Shuttles eine einfache, nicht
durchsatzoptimierte Heuristik ver-
wendet, um sicherzustellen, dass
wahrend der Abarbeitung von
Transportauftragen keine vollstan-
dige Entladung der Shuttle-Akkus
(und damit ein Stdrzustand) ein-
tritt.

Abbildung 1

Das One Level Pallet Shuttle
(OLPS) der Firma Gebhardt For-
dertechnik GmbH

Aufgabe ist die Entwicklung einer
durchsatzoptimierten Strategie fur
das Energiemanagement der
Shuttles. Hierbei missen ver-
schiedene Parameter (z.B. aktueller Akkuladezustand von Shut-
tles, Positionen der Ladestationen, bereits geplante Transport-
routen der Shuttles) analysiert und in einer Heuristik vereint wer-
den, welche bei der Routenplanung als Grundlage dient. Die Um-
setzung erfolgt mit Hilfe einer Simulation. Anschliel3end soll die
entwickelte Strategie evaluiert und mit der aktuell implementier-
ten Strategie verglichen werden.

Voraussetzung ist Interesse an der Entwicklung und Evaluie-
rung von Systemkonzepten. Zur Durchfihrung sind grundle-
gende Programmierkenntnisse in C# vorteilhaft.
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Abbildung 2
Schemadarstellung des Hoch-
regallagers mit Shuttles
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Forschungsbereich:
Steuerungstechnik

Projekt: 3D-Shuttlesystem

Ausrichtung:

[] Experimentell

X Theoretisch

X Praktisch

X Simulation

[] Konstruktion (CAD)

[] HW-Design (CAE)

[_] HW-nahe Programmierung
[ ] SPS-Programmierung
[] Anwendungsentwicklung
[] Sicherheitstechnik

Studiengang:

X Maschinenbau

] Mechatronik

] Elektrotechnik

X Informatik

X Informationswirtschaft

X Wirtschaftsingenieurwesen

Beginn: ab sofort

Bei Interesse einfach melden.
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